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Esimerkki: sahkoverkko

+ Tehtaalla halutaan mahdollistaa sahkdautojen lataus
* Vanha autonlammityksen sahkodverkko

suurennetaan (3x35 A —3x50 A) Palvelun tuottaja
« Palvelun tuottaja tarjoaa valmista ratkaisua, jolla
sahkaliittymaa ei tarvitse suurentaa. m ¥

» Tehotasapainon varmistamiseksi sahkdliittyman todellinen =
kuormitus mitataan ja sen perusteella mahdollistetaan sopiva GSM yhteys
sahkoautojen lataus. = = - ol
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Ei vaikuta tehtaan ympéristoon (T;:’\""I‘I':s':)aus (3x200 A) T

* Yhteys irrotetaan tehtaan verkosta erilliselld GSM yhteydella sow | ok |

{ Vilig

PK }—(ZZ:E
(3x50 A)
(3x100 A) (3x100 A)

Tuotanto S ary

’
I
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
(
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
]
|
|
|
|
|
|
|

Kuva: AdobeStock, (Muokattu)



(

= Tampereen ammattikorkeakoulu
Tampere University of Applied Sciences

Esimerkki: sahkoverkko

+ Ratkaisu on taysin irti tehtaan
tietoliikenneverkoista

*  Toteutus GSM verkon kautta

Ratkaisu on tietoteknisesti helppo suojata

« Mitaan tietoa ei tarvitse siirtaa!

Autonlatausasemien yllapito ei ole tehtaan
ydintoimintaa

* Helppo, kun sen voi ulkoistaa
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Esimerkki: sahkoverkko

Ratkaisu ei ole valttamatta turvallinen, koska ...
—Fyysinen sahkoverkko mahdollistaa noin 164 kW
kuormituksen

— Liittyman virta ~250 A

— Tehtaan paasulake palaa

— Tuotanto katkeaa

Ratkaisun etu
«  Saastytaan kalliilta liittyman isontamisella,
kun kontrolloidaan tehotasapainoa
Ratkaisun riskit

* Jos palvelun tuottajan ymparistd vaarantuu,
vaarantuu autonlataus

+ Jos lataus ei toimi, autoja ei voi ladata

* Jos tehotasapainon laskenta vaarantuu, voi
se seisauttaa tuotannon

Jaettu ymparisto
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Esimerkki: Fyysinen tila

* Prosessiautomaatio ja kiinteistdbautomaation on tyypillisesti erotettu
. Prosessiautomaatio huolehtii prosessista
. Kiinteisté automaatio fyysisesta ymparistosta

»  Esimerkki: Tislausprosessi, Hoyrynkehitin ohjaus
. Laitteiston lampétila vaikuttaa ymparistdon
. Ymparistdn 1ampdtila vaikuttaa laitteiston [dmpdtilan muutokseen

+ Kiinteistbautomaatio hairid vaikuttaa prosessiin

+ Kiinteistdautomaatio ei toimi talvella
—Tilan lampdtila laskee
—Prosessin olosuhteet muuttuvat
—HOyryn lampdtila vaihtelee
—Tislattavaan tuotteeseen tulee poikkeamia

 Ratkaisun etu

*  Molemmat automaatiojarjestelmat on optimoitu kyseiseen
tarkoitukseen

« Jarjestelmia ei tarvitse ostaa kaikkea samalta

* Ratkaisun riskit
» Jos kokonaisuutta ei ymmarreta, vaarantuu tuotanto
. Esimerkiksi kunnossapidon kilpailutus
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Esimerkki: Tietoverkko

Tuotannonreuna

. Fyysinen verkko on toteutettu yhteiselld hallittavalla teollisuuskytkimella [[ Rotamonona
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Esimerkki: Virtualisointialusta
*  OT ymparistdon valvomo voidaan toteuttaa virtualisoidun
ympariston avulla
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